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E MECANIQUE 
STATIQUE 

Hypotheses On suppose que 

-Le systeme est symetnque plan .O Ar 
IJonzontal passant par /'axe du venn g. (figure 5) 

Sur ce plan, les forces sont donc coplanaires. 

- Le système est considéré en équilibre dans la /1 
position a-contre 

- Les liaisons entre les differentes p,eces de 

ré1ecteur sont parfaites, sans frottements 

- Le po,ds des p,eces du système d'e1ection est néghge 

__g 
D 

,. ~r 

Et compléter le tableau ci-dessous 

1 FORCE 
POINT 

1 D' APPLICATION 
DIRECTION S ENS nrrF.NSITE (N) 

@P A,," A / ,?f 15\l !-! 
1 --· j- / / - $ 3-1- .J p.?,,-,,., !- B ;_ ,-, 1u,_ l B 

1 ' 
I_ c,4 ,f,. C / -/ 0 t7 N ~'llrn 

Q .27- En isolant l'ensemble Bielle gwdage {ES}= {6b ; 9 ; 10 . 17(.ai . 18i..al. 19,, . 201..i1 30, .... 
31,~11} ; (Voir figure ci-dessous) . Faire le bilan des actions mécaniques exteneures ag1ssan1 sur œ l 
ensemble. en complétant le tableau suivant (cases non hachurées) . 
on prendra [11;,.,1, 6 [1 = 240 N 

Q .25- On isole la biellette 8 : f re le bilan des actions exténeures et conclure 
- ?,". ~"!, 

'1(.# 

[ 1 POINT 1 1 r ' INTENSITE ! F_O~ D'APPLICATION 

1 
OIRECT~ON~ S~ NS . (N) 

@ 1 
IJ,. ,. ,, B / ;,(' 240 _ 

,--. 1~ f la~ , _:' \ 

F 

Biellette 8 ;:;------

. i~ 
Q .26· On isole rensemble {E6) :: {11 . 12} . dé1errmner graphiquement les actions exercées en A _il"" 
e1 C - / 1 

Figure 7 

&\,~L '"'°'~ j. q \-) 

D,,, j D 

Q .28- Apphquer le Pnncipe Fondamental de la Statique (PFS ) sur l'ensemble f9 • 101 el rracer 
c1•dessous la dynamique des forces correspondant Completer le tableau c••de~s __ ®6~--& o ~e,fc f Figure 8 l _.;,;;, tdion de I actJon 

1 0) fon ;' E•; po,n, B 

/~~r ~"'· 1~( 

lD,,f Axed~~ ,n2 "")'t.,~ Eehelleoudynam,qoo 
10mm w 40N 

/' t .. d; Î\f~r CE ! POINT 1 D'APPLICAT ION DIRECTION SENS INTENSITE (N ) 

&) ~-:.:: :: - : 1 ~ -/ ( li ~;2\ 
1 n,," D ..:.. r _2,_ _'gQ 
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Q .29- D°après le dynamique des forces precedentes (Q28), en deduire !"effort minimum FS (effort 
~ stal,que) qu:.:Soll exerce~,rm 2 poor deplacer une bouteille l F~ I .=c J\ '3} N 

li f5ll \1 E ë,iE.,ll :: 1132' IJ L__I_I __ __, 
/ Q .30- Sachant que le constructeur precomse un taux de charge de 50 %. calculer l'effort mImmum 

l!Fdll (en dynamique) que devra developper le venn 

Donnée . IITd!I = ,.~ !:~ ... ,, 
éa/\

1
'Jf. \IVJ \\ ::: ,,1s3o~ x..,.w = ~Gi./ N . ·· l 11 i,ill : .2,,(; ~ N 

Q.31- Galculer diamètre minimum D piston du venn (en mm) . 
Dannees press,an P=0.6MPa et IIF<ill = F=270N 

.p - pJ - 4E .b~ W1rf 1 - 5 - -r, t?, 
.1 :::: \1m h :::: ..23 'n\10 ~· 1 ° = 1a~ l 11:xqh )!CINEMATIQUE 

Le venn i dod permellre I é1ec11on des bouteilles grâce à f'ampl1l de .ê. du mouvement de la barre de 

poussée 11 Le paon g dort pou1101r • traverser ,, le tapis (largeur tapas n = 100 mm) et « déposer >> 

les bc)l,te lies E:Jectees \;ers le convoyeur a palettes U faut donc déterminer la course C du nouveau 

venn qut assurera ce mouvement 

12 1 Fig..ire9 1 11 Q ,- b"0 0~0-00 o~ 

11 0 c, 
1 O.r. . . 0 
/ (le •è ô O ( t (I< ~Oo 
.==- ai O ,o, 

Q.32- Sachant que le patin g doit avoir un dégageme11t h de 5 mm en entrée et en sortie de tige 

~(soI1 a gauche et a dro,te du tapis) , calculer l'amplitude a que doit avoir ta barre de poussée 11 Ecrire 

~· c.alcul a::. n +Mi ;:. ,\~ -r ,;t,'X ï ,, = !l1Dmrn 
r§ff:9 a .33· Sachant que le point A suit Ia traJectoue T..,, ,211 • trouver le point A du patin .!l sorti (Fig. 10) 

.34- l. raœ1 (fig.10) la traIec101re T s , 111• de centre O. du point B de la bielle ~ par rappor1 a I axe .H 

.35- A par11r du point A ' , tracer le point 8 ' COfrespondant a lc:t pos,llon du po1nl B patm g sort, 

.36- Mesurer l'angle Il (BD B 'J de rolabon de la bielle !_permettant au point B de passer en B ' 1 13 = 55° 
Q.37- Iraœr la lfaJectoire TE, wi. de centre D . du pomI Ede la bielle ~ pa1 rappor1 a l'axe 14 Le poml E 
correspond a la tige du vênn 2 renllee -

Q.38- Tracer le point E' correspondant a la posttion du point E lige du vénn sortie On pre11d un angle de rotation 
de la bielle de guidage ~ ega1 à 13 = 55' 

~ Q.39- Mesu1er puI!, dctermmer la valeur oe la cr_,ur sc ç_ de la 1I9c du venn l_ w U)II,'<~ : - C, c:; e.f.' 
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