IV. ETUDE TECHNOLOGIQUE

a- Vitesse de déplacement de Pappareil
Donnéw:N — 15000 tr/min , @roue 15 =21 mm

a-2 Détermination de la vitesse d’un point de la périphérie d’une roue motrice par rapport au boitier 1.
On a une liaison encastrement entre les pieces 8 et 15 ce qui implique : ®1sn = O

a-2-1 Déterminer 05 ~
Wy = DN W 18,52

£0 - £0 ]

©spoiny | w1s/1= 1,9 U2ad/s

a-2-2 Déterminer la vitesse du point de la périphérie de la roue 15 par rapport au boitier 1. Visn

Vil =

T E— :

g
visn= 9O 3F wws

b- Vitesse angulaire de la roue excentrique 11 et courbe des espaces de la bielle
Données :

(1 point)

Le mouvement d’évacuation des dominos par rapport au distributeur est un mouvement
de translation

Nootew= 15000 tr/min

Excentricité : e =6mm

a-1 Déterminer le rapport de transmission 7= =
7 Nlllﬂﬂl

ety e e AR el A

M2 Zea 25 23 o T R xSy —8teo—
awo [ae sl ]

Déterminer la fréquence de laroue 8 : N gy

N¢=Nwv( = I¥s00 /§10 I

©5point) | Naw= 1% 5.2 Tes u,

N
b-1 Déterminer le rapport de transmission r2 = h#
En déduire Nyjin et @ Ea v
i 2y 2Ch 2., 2.5 f - 19" g Az 1
9 = —— = A S S K e X T T =R o,
L 27 2 S ta"—2%a &4 W% 42 32
S — ,“_’4’/1,_ _T /., )
Nig= Nwx /320 = «m, 5N off !)A-‘——_ "_’/Jil Kué§T
oo . - 'Jj4/1 = == (}O
(1 point) (0,5 point) 50 'S point)

= /a2 _ r ] - Ty =
(2= Won | Nun=yg3tihi] [Wini- § 85mdfd
s f /
b-2 Tracer ci-dessous la courbe des espaces occupés par la bielle (figure 4) (1 point)
b-3 Sur le schéma, déte"rmi.tﬂer (par épure) les 'posirons de la bielle qui lui donnent sa vitesse maximale.

(1 point) |
Course
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c- Vérification de I'intervalle entre deux dominos

Objectif de I’étude : Vérifier que I'intervalle P entre deux dominos respecte bien : 24 mm <P <28 mm
(ces valeurs ont été déterminées dans une autre étude) pour garantir un basculement

correct des dominos.
* La vitesse angulaire @y1n de la roue excentrique 11 par rapporta 1 : @y1n= 4,8 rad/s

* La vitesse Vyx de déplacement du distributeur : Vi =20 mm/s

Données :

P

On sait qu’a chaque tour de la roue excentrique 11, un domino est déposé.
c-1 Déterminer le temps t mis pour déposer un domino. ’
FE—
(4 fur —4—-74@

& 9};‘
_eﬂ_: U'Jht £ —?1—4-2 w4

B VI )
©5point) | t= 7, 3 s ]

c-2 Déterminer la longueur L parcourue par le distributeur pendant le temps t déterminé précédemment

, :,\/t = .?Qx&%:l 7 _
L= 6,18mm

(0,75 point)
c-3 En déduire l'intervalle P.
-1 :Qéiﬁr i )
©5pointy | p= 26 18wum
c-4. L'objectif de I'étude énoncé ci-dessus est-il respecté ? (0,5 point)
e 0! - = £ 3 o
2Yvm< < J3wm  done LM de Y oo Wwdi gt

-;.l_! (:“.A" ._R..Lﬂ ,

d- Détermination de la puissance maximale du moteur

* Le couple maxi disponible sur le mobile 7 C7max = 0,012 N.m
* La vitesse angulaire @7/ = 5,817 rad/s.

* La fréquence de rotation du moteur Nepoteor = 15000 tr/min .

* Le rendement d’un engrenage droit : 0,8

+ Le rendement d’un systéme roue et vis sans fin : 0,5

Données :

d-1 Déterminer la puissance P, disponible sur le mobile 7

- ‘,l‘;—r‘
x5 §1%

_GTW‘- Cp-tla = 0042

(1 point)

d-2 Déterminer le rendement global 1) entre le mobile 7 et le moteur.
— i
= 03 X O,f .
(pointy M= ()37

d-3 Déterminer la puissance maximale que doit délivrer le moteur Ppor.

(% 3

/ ) A= = - —
091

m = — -

Pmot = Ol 2.2—\”

(0,5 point)
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V. ETUDE DE CONCEPTION
On a constaté lors du fonctionnement du distributeur, un nsquc d.e. coincement des dominos. Pour cette
raison,on va intégrer un limiteur de couple dans la chaine cinématique.

Données : o Schéma d’implantation du limiteur, ci-contre fig. 7.
o - Tomlapiécessomenmaﬁaephsﬁque. ] Axe 01 AXC 03 A 02

e Les axes sont en acier. i I

o3 o 6 | I ‘ O [

15
. 2 o, l:___?f/_ . Q 5
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4 7 i [ wb Q»\ \ \ \
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x4 ET_ Fig. 7 |
; “— bb \ |_
- Expliquer la fonction d'un limiteur de couple oint X = | By | &
e ittt bt Bt b diCeacisr o 2 g s i
e 2 cag | ds Swrcharge .
_ Mm-a;m;mgﬁt?L -

Hi/tt

1
B- Compléter le plan (coupe A-A) en respectant les points suivant : . ~- i | #ﬁ L
- Réaliser 1a liison pivot des mobiles 5 et 7 sur I'axe 17 (axe Oy).Indiquer les ajustements. (1 p(ﬂ»ll'Q) \
- Réaliser le positionnement de I’axe 17 entre les deux boitiers 1 et 2. Indxqm: les ajustements. (1 point)
- Réaliser la lizison encastrement du mobile 8 sur1’axe 16 (axe 03). Indiquer les ajustements. (1 point)
- On décide de dissocier le mobile 6 en deux roues distinctes 6y et 6y et de réaliser entre ces deux J(@3:1)
roues un limiteur de couple (1 point) .
- Réaliser I'implantation du limiteur de couple par obstacle en respectant le schéma Figure 7. (1 point)
- Réaliser la liaison pivot de I’axe 16 entre les deux boitiers 1 et 2. (1 point)
- Réaliser la liaison encastrement démontable eatre les boftiers 1 et 2 sur I'axe Oz . (1 point) I

Himé
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